
ไกรทองแฟมิลี่ (Kraithong Family) 

 

- รถส ำรวจท่อบังคับวิทยุแบบไร้สำย รุ่นที่ 1 

รถส ำรวจท่อบังคับวิทยุแบบไร้สำย รุ่นที่ 1 สำมำรส ำรวจท่อขนำดเส้นศูนย์กลำง 0.8 – 1.5 เมตร ระยะท ำ
กำร 200 เมตร 

 

รายละเอียดเพิ่มเติม : เอกสาร1 | เอกสาร2 

- Kraithong2015 RO80 

เป็นหุ่นยนต์รูปแบบรถ (ROVER) ขนำดฐำนควำมกว้ำง 80 มม. ที่ควบคุมด้วยระบบสวิตซ์ไฟฟ้ำ (Version 
2015) ขับเคลื่อนด้วยล้อจ ำนวน 4 ล้อ สำมำรถบังคับทิศทำงได้ 2 ทิศทำง โดยกำรกดปุ่มเดินหน้ำ – ถอยหลัง 
ขนำดท่อตั้งแต่ ศก. 100-400 มม. ระยะท ำกำร 40 เมตร 

 

รายละเอียดเพิ่มเติม : เอกสาร1 

- Kraithong2016 RO170 

http://blog.mwa.co.th/mwakm/wp-content/uploads/2016/10/robot1-ilovepdf-compressed-ilovepdf-compressed-1.pdf
http://blog.mwa.co.th/mwakm/wp-content/uploads/2016/10/robot2.pdf
http://blog.mwa.co.th/mwakm/wp-content/uploads/2016/10/2016_Kraithong.pdf
http://blog.mwa.co.th/mwakm/wp-content/uploads/2016/10/v1.jpg
http://blog.mwa.co.th/mwakm/wp-content/uploads/2016/10/kv151.jpg


เป็นหุ่นยนต์รูปแบบรถ (ROVER) ขนำดฐำนควำมกว้ำง 170 มม. ที่ควบคุมด้วยระบบ WP-PPM Control 
(Version 2016) ช่องกำรควบคุมจำนวน 4 CH ขับเคลื่อนด้วยล้อจำนวน 4 ล้อ ผ่ำนทำง Transmitter 
Unit สำมำรถบังคับทิศทำงได้ 4 ทิศทำง เดินหน้ำ-ถอยหลัง เลี้ยวซ้ำย-ขวำ และควบคุมทิศทำง ของมุมมอง
กล้องสำรวจ ซ้ำย-ขวำ (PAN) ขึ้น-ลง (TILT) ขนำดท่อที่สำมำรถสำรวจได้ตั้งแต่ ศก. 200-1,500 มม. ระยะทำ
กำร 70 เมตร 

 

รำยละเอียดเพิ่มเตมิ : เอกสำร1 

- Kraithong2016 SU170 (Conceptual) 

เป็นหุ่นยนต์รูปแบบยำนดำน้ำ (SUBMARINE) ขนำดฐำนควำมกว้ำง 170 มม. ที่ควบคุมด้วยระบบ WP-PPM 
Control (Version 2016) ช่องกำรควบคุมจำนวน 4 CH ขับเคลื่อนด้วย ใบจักรด้ำนหลัง และแพน ระดับ
ต่ำงๆ ผ่ำนทำง Transmitter Unit สำมำรถบังคับทิศทำงได้6 ทิศทำง เดินหน้ำ-ถอยหลัง เลี้ยวซ้ำย-ขวำ ขึ้น-
ลง ควบคุมกำรลอยตัวด้วยทุ่นลอยตัวแบบปริมำตรคงท่ี ขนำดท่อที่สำมำรถสำรวจได้ตั้งแต่ ศก. 200- 
1,500 มม. ระยะทำกำร 70 เมตร 

 

http://blog.mwa.co.th/mwakm/wp-content/uploads/2016/10/2016_Kraithong.pdf
http://blog.mwa.co.th/mwakm/wp-content/uploads/2016/10/v2016-11.jpg
http://blog.mwa.co.th/mwakm/wp-content/uploads/2016/10/v2016-21.jpg


รายละเอียดเพิ่มเติม : เอกสาร1 

- Kraithong2016 SU150 

เป็นหุ่นยนต์รูปแบบยำนดำน้ำ (SUBMARINE) ขนำดฐำนควำมกว้ำง 150 มม. ที่ควบคุมด้วยระบบ WP-PPM 
Control (Version 2016) ช่องกำรควบคุมจำนวน 7 CH ขับเคลื่อนด้วย ใบจักรด้ำนหลัง และแพนระดับต่ำงๆ 
ผ่ำนทำง Transmitter Unit สำมำรถบังคับทิศทำงได้6 ทิศทำง เดินหน้ำ-ถอยหลัง, เลี้ยวซ้ำย-ขวำ, ขึ้น-ลง 
ควบคุมกำรลอยตัวด้วยทุ่นลอยตัวแบบปรับเปลี่ยนปริมำตรอำกำศได้ โดยควบคุมปั๊มน้ำ และควบคุมทิศทำง
ของมุมมองกล้องสำรวจ ขึ้น-ลง (TILT) ขนำดท่อที่สำมำรถสำรวจได้ตั้งแต่ ศก. 200-1,500 มม. ระยะทำ
กำร 70 เมตร 

รายละเอียดเพิ่มเติม : เอกสาร1 

 

http://blog.mwa.co.th/mwakm/wp-content/uploads/2016/10/2016_Kraithong.pdf
http://blog.mwa.co.th/mwakm/wp-content/uploads/2016/10/2016_Kraithong.pdf
http://blog.mwa.co.th/mwakm/wp-content/uploads/2016/10/v2016-31.jpg

